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Komputerowy system
sygnalizacji przejazdowej

Komputerowy system sygnalizacji przejazdowej PERUN

jest rozwigzaniem zapewniajgcym bezpieczenstwo na Zobrazowanie pulpitu
skrzyzowaniach linii kolejowych z drogami kotowymi poprzez urzqdzenia zdalnej kontroli
ostrzeganie uzytkownikdw o zblizajgcych sie pojazdach
szynowych.

System przeznaczony jest do zabezpieczenia ruchu na
przejazdach kategorii A, B, C, E oraz kat. A z samoczynnym
zatgczaniem ostrzegania na sygnalizatorach drogowych.
Przejazdy kolejowe mogg by¢ zlokalizowane na szlakach

lub w poblizu stacji, posterunku ruchu, lub przystanku
osobowego. PERUN moze pracowac na zasadach powigzania
lub uzaleznienia z systemami stacyjnymi poprzez interfejs
przekaznikowy lub cyfrowy, jak i bez uzaleznien stacyjnych.
Opcjonalnie system obstuguje réwniez tarcze ostrzegawcze Top.

Komputerowy system sygnalizacji przejazdowej PERUN zostat
przygotowany do obstugi duzej liczby sygnatéw wejsciowych.

Jest rowniez w stanie generowac sygnaty bezpieczne, bedace
kombinacja logicznych stanéw wewnetrznych systemu. Pozwala
to na tworzenie interfejsu do wspdtpracy z urzadzeniami

stacyjnymi SRK.

Kontener systemu PERUN

i oo i e R
Szafa systemu PERUN wyposazona w moduty CZAT7
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W skifad systemu wchodza nastepujace elementy: Duzym atutem automatyki sterownikéw CZAT7 jest jego
modutowa budowa. Pozwala ona na fatwe dopasowanie
Warstwa nadrzedna — urzadzenia zdalnej kontroli (UZK). systemu do wymagan technicznych kategorii przejazdu
Przeznaczona do zdalnej kontroli i archiwizacji zdarzen na oraz dowolne skalowanie jego struktury z zachowaniem
obstugiwanych samoczynnych sygnalizacjach przejazdowych jednolitych urzadzen.

kategorii B i C. Zbudowana jest w oparciu o komputery

przemystowe z dedykowanym oprogramowaniem Manipulator — stosowany jest w przypadku przejazdow
narzedziowym, pozwalajgcym na wizualizacje standéw kategorii A (z obstugg). Jego zadaniem jest zapewnienie
i diagnostyke. Urzadzenia te zabudowane sg w szafie, wygodnego i niezawodnego sposobu zdalnej obstugi
umieszczone na oddalonym posterunku ruchu. przejazdu przez osobe uprawniong. Manipulator moze

by¢ zamontowany w budynku nastawni lub posterunku
Warstwa logiczna — urzadzenia zaleznosciowe i wykonawcze. drdznika przejazdowego.
Pozwala na sterowanie elementami wykonawczymi oraz odczyt
sygnatéw z czujnikdw informujacych o biezgcym stanie
urzadzen i sytuacji ruchowej pojazdéw w obrebie przejazdu.
W zaleznosci od kategorii przejazdu, urzgdzenia warstwy

logicznej pracujg samoczynnie lub w przypadku obstugiwanych Q] @ 4

oczekuja na polecenia sterownicze. Polecenia te moga

pochodzi¢ od pracownikéw obstugi lub urzagdzen zdalnej
kontroli, natomiast praca autonomiczna oparta jest

na danych otrzymanych z czujnikdw systemdw nie zajetosci
toréw.

Realizacja funkcji logicznych jak i dziatanie warstwy
wykonawczej opracowane zostato na mozliwosciach
sterownika CZAT7 produkcji wtasnej. Warto podkresli¢,

iz urzadzenia z rodziny CZAT z uwagi na swojg niezawodnos¢
sg od lat stosowane w elektroenergetyce kolejowej, stajac sie
najczesciej stosowang automatyka zabezpieczeniowg

statopragdowych uktadéw zasilania w kraju.
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Zestaw modutéw CZAT7 odpowiedzialny w system/e PERUN za realizacje funkcji logicznych i dziatanie warstwy wykonawczej.

Informacje zgromadzone w tym dokumencie stanowig ogdlny opis mozliwosci technicznych, ktére nie zawsze muszg wystepowac w konkretnych przypadkach.
Oczekiwane parametry nalezy okresli¢ przy sktadaniu zamoéwienia.
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