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Sterownik CZAT7

Cyfrowa podstacja trakcyjna

Sterownik CZAT7 jest innowacyjnym urzadzeniem automatyki typu PLC, stworzonym do
pracy w wymagajacych i specyficznych uwarunkowaniach elektroenergetyki kolejowej
i tramwajowej. Urzadzenie jest swobodnie programowalne i zostato zaprojektowane zgodnie
z obowigzujagcymi normami dotyczgcymi sterownikéw mikroprocesorowych. CZAT7
w zaleznosci od przygotowanej warstwy aplikacyjnej moze by¢ wykorzystany jako automatyka
lub telemechanika réznych elementdw, urzadzen i podsystemow podstacji trakcyjnej, tworzgc
jeden zintegrowany system automatyki stacyjnej (system stacyjny).

Zestawy CZAT7 realizujg dwie funkcje:
»> sterownika polowego
»> sterownika obiektowego

CZAT7 jako sterownik obiektowy jest kluczowym elementem, pozwalajgcym na sterowanie
stacjq elektroenergetyczng z dyspozytorskiego systemu nadzoru (np. z Nastawni Centralnej).
W ramach tej funkcji sterownik obiektowy odpowiedzialny jest za poprawng komunikacje
systemu stacyjnego opartego o rozmieszczone sterowniki polowe zwane IED (Inteligent
Electronic Device). Na potrzeby transmisji danych z systemem nadrzednym, sterownik CZAT7
wykorzystuje réznorodne media transmisyjne, poczgwszy od standardowych miedzianych kabli
teletechnicznych po ztgcza swiattowodowe oraz systemy transmisji bezprzewodowej (GSM,
radio).

CZAT7 jako sterownik polowy realizuje zadania zarowno w zakresie automatyki danego
pola, jak réwniez w obszarze funkcji zabezpieczeniowych. Najbardziej charakterystycznymi
miejscami wykorzystania mozliwosci sterownika CZAT7 s kolejowe i tramwajowe
rozdzielnice pradu statego RPS. Dodatkowo automatyka CZAT7 moze by¢ stosowana na
podstacjach trakcyjnych w: rozdzielniach potrzeb wtasnych (PW), rozdzielniach instala-
cyjnych, szafkach automatycznej regulacji dfawika kompensacyjnego, szafkach sterowania
odtgcznikami trakcyjnymi.

CZAT7 to jedyne Polskie urzadzenie zgodne z norma IEC 61850,

realizujgce funkcje automatyki polowej i zabezpieczeniowej

w systemach zasilania sieci trakcyjnej pragdem statym

CZAT7 w 3 kV kolejowej rozdzielnicy pradu statego stosowany jest w:
»  poluzasilaczatrakcyjnego (SL),
»  poluwytacznika zapasowego (SR),
»  polusekcyjnym (SS),
»  polufiltrugamma (SF).

CZAT7 w rozdzielnicach pradu statego 0,6kV komunikacji miejskiej uzywany jest w:
» poluzasilaczatrakcyjnego,
»  poluzasilaczarezerwowego,
»  poluzespotu prostownikowego,
»  polupotrzeb wtasnych.
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Cyfrowa podstacja trakcyjna-I1EC 61850

Sterowniki CZAT7 zostat zaprojektowany z mysla o nadchodzacych wyzwaniach budowy
nowoczesnych zintegrowanych systemow automatyki podstacji trakcyjnych. W urzadzeniu
zaimplementowano stos protokotéw komunikacyjnych oraz struktury logiczne zgodne
z normg IEC 61850, co pozwala na zmiane sposobu przesytania informacji do systemu
nadzoru oraz pomiedzy innymi sterownikami polowymi stacji. Tworzenie systemdw stacyjnych
zgodnych z normg IEC 61850 i odejscie od powszechnie stosowanego na podstacjach trak-
cyjnych sposobu komunikacji opartego o protokét CANBUS oraz bezposrednie potaczenia
kablowe, stanowi catkowitg zmiane w projektowaniu i budowie uktadéw telemechaniki stacji
prostownikowej. Rozwigzanie to daje nieosiggalne wczesniej korzysci utatwiajace realizacje
automatyk stacyjnych, sterowanie obiektem oraz znaczaco podnosi pewnosc i bezpieczeristwo
pracy podstacji.

Sterownik CZAT7 jako urzadzenie mogace pracowac niezaleznie w dwoch standardach
komunikacyjnych systemow stacyjnych, pozwala na zaprojektowanie telemechaniki zgodnie
z norma IEC 61850 lub prace w ramach obecnie stosowanych rozwigzan. Zaletg takiego
podejscia jest swoboda w planowaniu ewentualnego przejScia na zintegrowany system
automatyki stacyjnej PT w przysztosci.

Uproszczony schemat komunikacji na podstacjach trakcyjnych wg. standardu IEC 61850

SZAFKA OBIEKTOWA / TELEMECHANIKI

>> Spotka ELESTER-PKP zostata wskazana jako

autoryzowan partner General Electric
w obszarze automatyki cyfrowej dla stacji
elektroenergetycznych.

Istotnym elementem bliskiej wspdtpracy
byta wspdlna budowa jednych z pierw-
szych w Polsce stacji cyfrowych, opartych
o technologie MMS, GOOSE oraz SV zgodnie
z normq IEC 61850. Na potrzeby tych zadari
ELESTER-PKP realizowat prace projektowe
oraz odpowiedzialny byt za catosciowe
prace uruchomieniowe stacji.
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Implementacja standardu IEC 61850 w sterownikach CZAT7 pozwolita na zmiane sposobu
przesytania informacji do systemu nadzoru oraz pomiedzy sterownikami polowymi.
Wyeliminowato to w sposéb znaczacy koniecznos¢ stosowania miedzianego okablowania
typu punkt — punkt w obwodach automatyki. Sygnaty napieciowe przytaczone do wejsé
dwustanowych sterownika CZAT7 staty sie Zrddtem informacji dla zintegrowanego
systemu automatyki podstacji trakcyjnej.

Sterownik CZAT7 w ramach zgodnosci z normg IEC 61850 wykorzystuje dwa rodzaje ustug
sieciowych: klient—serwer oraz nadawca - subskrybent.

» Ustuga klient — serwer umozliwia raportowanie, czyli przesytanie informacji MMS
(Manufacturing Message Specification) z pola zasilacza do systemoéw stacyjnych oraz
do dyspozytorskiego systemu nadzoru.

» Ustuga nadawca — subskrybent jest wykorzystywana podczas komunikacji poziomej na
stacji elektroenergetycznej do przesytania informacji pomiedzy urzadzeniami wigczonymi
do zintegrowanego systemu zabezpieczer i automatyki stacji. Wiadomosci cyfrowe
noszgce nazwe GOOSE (Generic Object Oriented Substation Events) przesytane sg po sieci
Ethernet pomiedzy wszystkimi sterownikami CZAT7 oraz pozostatymi urzgdzeniami
podstacji trakcyjnej wchodzgcymi w sktad systemu automatyki.

GOOSE s3 to szybkie komunikaty udostepniajgce wazne informacje np.: sygnaty blokad, sygnaty
pobudzania i zadziatania zabezpieczen, stan potozenia tgcznikdw w polach rozdzielni pomiedzy
rozproszonymi nie tylko urzadzeniami ale réwniez funkcjami tych urzadzen. Co wazne
wiadomosci GOOSE charakteryzujg sie bardzo duzg pewnoscig dostarczenia do odbiorcy
gtéwnie ze wzgledu na sposdb ich rozsytania w sieci Ethernet.

Standard IEC 61850 zapewnia:
Automatyczng repetycje —ewentualna utrata wiadomosci GOOSE nie stanowi problemu,
gdyz jej powtdrzenie nastepuje automatycznie po czasie rzedu pojedynczych milisekund.
Cykliczng emisje — urzadzenia wysytajg cyklicznie wiadomo$¢ GOOSE z aktualnoscig
swych danych oraz potwierdzeniem, ze pracujg poprawnie.

Budowa zestawu automatyki CZAT7

Zestaw automatyki CZAT7 sktada sie z modutdw, ktére sg oddzielnymi urzadzeniami
mikroprocesorowymi. Dobdr i ilos¢ tych elementéw uzaleznione s3 od wymaganej
funkcjonalnosci automatyki danego pola. Najprostszy zestaw dedykowany dla pola
zasilacza trakcyjnego RPS 3kV moze sktadaé sie z jednostki centralnej CPU, zasilacza PSU
oraz modutu wyjscia/wejscia DIOU (w zaleznos$ci od stopnia rozbudowy automatyki pola).
Budowa modutowa jest rozwigzaniem optymalnym, poniewaz pozwala na tworzenie aplikacji
dopasowanych pod wzgledem ilosci modutéw oraz umozliwia tatwg rozbudowe zestawu
automatyki o kolejne moduty.

CZAT7 CPU (Central Processing Unit) - Jednostka centralna odpowiedzialna jest za przetwa-
rzanie informacji z dotagczonych modutéw oraz realizacje dziatan logicznych. Ponadto CPU
kontroluje prace modutéw, zapewnia ich diagnostyke oraz komunikuje sie ze sterownikiem
obiektowym. Wspdtpraca miedzy kolejnymi jednostkami CPU zapewniona jest przez facze
Ethernetowe w standardzie IEC 61850 lub magistrale CANBUS/RS-485.

CZAT7 PSU (Power supply unit)- Modut przeznaczony jest do zasilania elementéw systemu
CZAT7 oraz kontrole poprawnosci tego zasilania, co umozliwia odpowiednio wczesng
reakcje sterownika na ewentualny jego zanik.

Warto podkresli¢, ze w module CZAT7 PSU zastosowano dodatkowe dwa wejscia i dwa
wyjscia binarne. Pozwala to na stworzenie najmniejszego zestawu sterowniczego CZAT7
opartego jedynie o modut zasilacza PSU i modutu jednostki centralnej CPU.

»» W powszechnie stosowanych systemach
automatyki na PT, urzqdzenie nadajgce
sygnat elektryczny nie miato potwierdzenia
jego odbioru przez adresata. Awarie
potqczen kablowych byty w wiekszosci
wypadkow niewykrywalne do momentu
potrzeby zadziatania urzqdzenia, co
niejednokrotnie byto przyczynq duzych
awarii systemowych.

CZAT Synoptic - panel operatorski LCD

CZAT7 CPU - modut jednostki centralnej

CZAT7 PSU - modut zasilacza
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CZAT7 DIU (Digital Input Unit), CZAT7 DOU (Digital Output Unit), CZAT7 DIOU (Digital Input
Output Unit) - Moduty wejs¢ wyjs¢ pozwalajg na wprowadzanie informacji do system, jak

rowniez zapewniajg sterowanie urzadzeniami zewnetrznymi.

CZAT Synoptic - Dotykowy panel LCD, na ktérym prezentowane sg dane w sposdb tekstowy
lub w formie graficznej. Terminal ten wspotpracuje bezposrednio ze sterownikiem CPU
i zapewnia kompleksowe sterowanie i obstuge funkcji automatyki oraz pozwala na
zaawansowane dokonywanie zmian w ustawieniach sterownika.

y7))

Gwarancja ,,odpornos$¢ na przysztos¢” sterownika CZAT

Waznym elementem w procesie ewolucji automatyki energetyki kolejowej oraz transportu
miejskiego jest zapewnienie odpowiedniego wsparcia stosowanych systemow nawet po wielu
latach od ich wdrozenia. Jest to szczegdlnie istotne w sektorze transportu szynowego, gdzie
utrzymanie stabilnosci zasilania jest tak fundamentalne.

Spoétka ELESTER-PKP od lat wspiera kompatybilnos¢ swoich sterownikéw CZAT z poprzednimi
generacjami tych urzadzen, zapewniajgc spdjnosé technologicznych rozwigzan i pomoc
w biezgcych zadaniach utrzymaniowych i modernizacyjnych. Nasza najnowsza siddma
generacja sterownikdw CZAT zostata skonstruowana réwniez w mysl tej filozofii i zgodnie
z polityka jakosci spofki.

720

Dajemy Parstwu gwarancje ,,odpornosci na przysztosc”,

Podtrzymujemy dotychczasowq filozofie dziatania spotki

oraz deklarujemy zapewnienie kompatybilnosci i spojnosci

rozwiqzan dla sterownikow CZAT7 w kolejnych latach

ze strony nowej generacji tych urzgdzen.

Zestaw sterowniczy CZAT7 z widoczng nowg magistralg
w postaci frontowej tasmy tgczacej kolejne moduty.

CZAT7 DIU - modut wejs¢

CZAT7 DOU - modut wyjsé¢

CZAT7 DIOU - modut wejsé¢ i wyjs¢

> 55



Funkcje sterownika CZAT7 w podstacji trakcyjnej kolejowej 3 kV

Sterownik CZAT7 w polu zasilacza trakcyjnego SL

» Sterowanie lokalne i zdalne wytacznikiem szybkim i cztonem
wysuwnym;

» Graficzna prezentacja topologii pola, pomiaréw i sygnalizacji na
ekranie dotykowym CZAT Synoptic;

» Pomiar napiecia i pradu zasilacza z wykorzystaniem przetwornika
wysokonapieciowego typu HVM;

» Pomiar nieréwnomiernosci obcigzenia zasilaczy dwukablowych
i sygnalizacja nadmiernej asymetrii;

» Automatyka napieciowej proby linii oraz samoczynnego
powtdrnego zatgczenia wyfgcznika szybkiego;

» Wspotpraca z systemem elektronicznych uzaleznien wytacznikow
szybkich w relacji PT-KS lub PT-PT;

» Indywidualne zabezpieczenie podnapieciowe i nadnapieciowe
realizujgce zadang charakterystyke U/t;

» Zabezpieczenie nadpragdowe zwtoczne 16-progowe realizujgce
zadana charakterystyke czasowa I>T;

» Zabezpieczenie stromosciowe di/dt wykrywajgce zwarcia odlegte
oraz poprawiajgce ich wytgczalnosé;

» Zabezpieczenie nadpradowe szybkie I>> rezerwujgce wyzwalacz
pierwotny lub aktywowane zdalnie;

» Rejestracja przebiegdw analogowych wolnozmiennych (cykliczna)
i szybkozmiennych (zwarciowych);

» Rejestracja i zliczanie zdarzen systemowych oraz zdarzen
zdefiniowanych przez uzytkownika systemu;

» Zdalny dostep do rejestratoréw i nastawien sterownika poprzez
kanat inzynierski;

» Zabezpieczenie nadpragdowe zyty powrotnej kabla zasilaczowego
wykorzystujace przetwornik CCU;

» Automatyka lokalnej rezerwy wytacznikowej wykorzystujaca
kryterium pragdowe oraz wyfacznikowe;

» Przystosowanie do realizacji automatyki zabezpieczeniowe;j
i telemechaniki zgodnie z norma IEC 61850;

» Kontrolny pomiar energii elektrycznej z mozliwoscig niezaleznego
zliczania energii oddanej i pobranej;

Sterownik CZAT7 w polu wytacznika zapasowego SR

» Sterowanie lokalne i zdalne wytgcznikiem szybkim i cztonem
wysuwnym;

» Graficzna prezentacja topologii pola, pomiardw i sygnalizacji na
ekranie dotykowym CZAT Synoptic;

» Pomiar napiecia i pradu zasilacza z wykorzystaniem przetwornika
wysokonapieciowego typu HVM;

» Automatyka napieciowej préby linii oraz samoczynnego
powtdrnego zatgczenia wytgcznika szybkiego;

» Wspotpraca z systemem elektronicznych uzaleznien wytgcznikow
szybkich w relacji PT-KS lub PT-PT;

» Indywidualne zabezpieczenie podnapieciowe i nadnapieciowe
realizujgce zadang charakterystyke U/t;

» Zabezpieczenie nadpradowe zwtoczne 16-progowe realizujgce
zadang charakterystyke czasowa I>T;

» Zabezpieczenie stromosciowe di/dt wykrywajgce zwarcia odlegte
oraz poprawiajgce ich wytgczalnos¢;

» Zabezpieczenie nadpradowe szybkie I>> rezerwujgce wyzwalacz
pierwotny lub aktywowane zdalnie;

> Rejestracja przebiegdw analogowych wolnozmiennych (cykliczna)
i szybkozmiennych (zwarciowych);

» Rejestracja i zliczanie zdarzen systemowych oraz zdarzen
zdefiniowanych przez uzytkownika systemu;

» Zdalny dostep do rejestratoréw i nastaw sterownika poprzez
kanat inzynierski;

» Automatyka lokalnej rezerwy wytgcznikowej wykorzystujgca
kryterium prgdowe oraz wytacznikowe;

» Przystosowanie do realizacji automatyki zabezpieczeniowej
i telemechaniki zgodnie z norma IEC 61850;

» Kontrolny pomiar energii elektrycznej z mozliwoscia niezaleznego
zliczania energii oddanej i pobranej;

Sterownik CZAT7 w polu sekcyjnym SS

» Sterowanie lokalne i zdalne odfacznikiem sekcyjnym
i odtgcznikami katodowymi (+) prostownikow;

» Sterowanie lokalne i zdalne odtgcznikami obejsciowymi w polach
zasilaczowych przynaleznej sekcji;

» Graficzna prezentacja topologii pola, pomiardw i sygnalizacji na
ekranie dotykowym CZAT Synoptic;

» Pomiar napiecia na szynach zbiorczych z wykorzystaniem
przetwornika wysokonapieciowego HVM;

» Zabezpieczenie podnapieciowe podstacji z uzaleznieniem progu
dziatania od liczby czynnych zespotéw;

» Zabezpieczenie nadnapieciowe chronigce podstacje m.in. przed
skutkami nieprawidtowej rekuperacji;

> Rejestracja przebiegdw analogowych wolnozmiennych (cykliczna)
i szybkozmiennych (zwarciowych);

» Rejestracja i zliczanie zdarzen systemowych oraz zdarzen
zdefiniowanych przez uzytkownika systemu;

» Zdalny dostep do rejestratoréw i nastawien sterownika poprzez
kanat inzynierski;

» Przystosowanie do realizacji automatyki zabezpieczeniowej
i telemechaniki zgodnie z norma IEC 61850;

Sterownik CZAT7 w polu filtru gamma SF

> Sterowanie lokalne i zdalne odtacznikiem szynowym oraz
stycznikiem gtéwnym filtru gamma;

» Graficzna prezentacja topologii pola, pomiardw i sygnalizacji na
ekranie dotykowym CZAT Synoptic;

> Pomiar napiecia i wartosci skutecznej pradu psofometrycznego
za pomoca przetwornika typu HVM3F;

» Automatyka samoczynnego powtdrnego zatgczenia filtru po
zadziataniu okreslonej grupy zabezpieczen;

» Indywidualne zabezpieczenie podnapieciowe i nadnapieciowe
realizujgce zadang charakterystyke U/t;

» Zabezpieczenie nadpragdowe zwtoczne 16-progowe realizujgce
zadang charakterystyke czasowa I>T;

» Zabezpieczenie temperaturowe filtru gamma realizowane przy

pomocy czujnikow temperatury THU;
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> Obstuga czujnikdw cisnienia kondensatorow i realizacja
awaryjnego wytgczenia przy ich zadziafaniu;

» Funkcja detekcji uszkodzenia bezpiecznika filtru we wspotpracy
ze sterownikami w polach sekcyjnych;

> Zabezpieczenie nadpragdowe ogranicznikdw przepiec dtawikow
katodowych za pomocg modutéw CCU;

> Rejestracja przebiegdw analogowych oraz zdarzen systemowych
i zdefiniowanych przez uzytkownika;

» Zdalny dostep do rejestratoréw i nastawien sterownika poprzez
kanat inzynierski;

» Przystosowanie do realizacji automatyki zabezpieczeniowe;j
i telemechaniki zgodnie z norma IEC 61850;

Sterownik CZAT7 w rozdzielni potrzeb wtasnych

> Sterowanie lokalne i zdalne wytgcznikami lub roztgcznikami
w polach doptywowych i taczniku szyn;

» Graficzna prezentacja topologii rozdzielni potrzeb wiasnych na
ekranie dotykowym CZAT Synoptic;

> Nadzér napied i automatyka samoczynnego zataczenia rezerwy
w uktadzie rezerwy jawnej lub ukrytej;

» Akwizycja sygnatéw ogdlnych z uktadu potrzeb wiasnych
(np. uszkodzenie prostownika, falownika);

» Wspotpraca z miernikami parametréw sieci réoznych producentéw
w zakresie realizacji telepomiaréw;

> Petnienie funkcji sterownika rozdzielnicy instalacyjnej
w przypadku braku wydzielonego sterownika;

> Rejestracja i zliczanie zdarzen systemowych oraz zdarzen
zdefiniowanych przez uzytkownika systemu;

» Zdalny dostep do rejestratoréw i nastawien sterownika poprzez
kanat inzynierski;

» Przystosowanie do realizacji automatyki i telemechaniki zgodnie
znorma IEC 61850;

Sterownik CZAT7 w rozdzielnicy strukturalnej

> Sterowanie lokalne i zdalne automatyka budynku, a w trybie
recznym takze poszczegdlnymi obwodami;

» Graficzna prezentacja stanu automatyk, pomiaréow i alarméw na
ekranie dotykowym CZAT Synoptic;

> Pomiar temperatury, wilgotnosci i punktu rosy w poszczegélnych
pomieszczeniach za pomocg THU;

> Sterowanie ogrzewaniem, wentylacjg i klimatyzacja na podstawie
pomiaréw temperatury i wilgotnosci;

> Sterowanie o$wietleniem podstawowym, nocnym i awaryjnym
zgodnie z oczekiwaniami uzytkownika;

» Wspotpraca z systemem sygnalizacji wtamania i pozaru, realizacja
instalacyjnych blokad pozarowych;

> Rejestracja i zliczanie zdarzen systemowych oraz zdarzen
zdefiniowanych przez uzytkownika systemu;

> Zdalny dostep do rejestratoréw i nastawien sterownika poprzez
kanat inzynierski;

» Przystosowanie do realizacji automatyki i telemechaniki zgodnie
z norma |IEC 61850;

Sterownik CZAT7 w szafce automatycznej
regulacji dfawika kompensacyjnego

» Sterowanie lokalne i zdalne automatykg, a w trybie recznym
takze przetgcznikiem zaczepdw dtawika;

» Graficzna prezentacja stanu automatyk, pomiaréw i alarmoéw na
ekranie dotykowym CZAT Synoptic;

» Odwzorowanie pozycji podobcigzeniowego przetgcznika
zaczepOw (wspotpraca z nadajnikiem BCD);

» Regulacja mocy biernej dtawika w oparciu o unikalny algorytm
opracowany przez spotke ELESTER-PKP;

» Rejestracja wielkosci analogowych (pierwotnych i wyliczanych)
umozliwiajgca nadzér kompensacji;

» Rejestracja i zliczanie zdarzen systemowych oraz zdarzen
zdefiniowanych przez uzytkownika systemu;

> Zdalny dostep do rejestratoréw sterownika poprzez kanat
inzynierski;

» Przystosowanie do realizacji automatyki i telemechaniki zgodnie
z norma IEC 61850;

Sterowniki CZAT7 w szafce obiektowej
sterowania zdalnego

» Obstuga komunikacji podstawowej z nastawnig centralng;

» Obstuga komunikacji rezerwowej z nastawnig centralng;

» Obstuga komunikacji z sgsiednimi podstacjami lub kabinami
w celu realizacji uzaleznien wytgcznikow;

» Obstuga komunikacji z komputerowym terminalem podstacyjnym
umozliwiajgcym sterowanie lokalne;

» Realizacja funkcji awaryjnego wytgczenia podstacji trakcyjnej
z pominieciem magistrali komunikacyjnej;

» Przystosowanie do realizacji automatyki i telemechaniki zgodnie
z norma IEC 61850;
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Funkcje sterownika CZAT7 w stacji prostownikowej komunikaciji miejskiej

Automatyka zasilacza trakcyjnego i rezerwowego

» Pomiar napiecia préby linii przed zataczeniem (UPL);

» Samoczynne powtdrne zatgczenie po samoczynnym wytgczeniu
wytacznika (SPZ);

» Uzaleznienia wytgcznikéw w podstacji a takze podstacja-
podstacja przy pracy na jeden odcinek sieci trakcyjnej;

» Zabezpieczenia: podnapieciowe, nadnapieciowe, przecigzeniowe
zalezne od czasu (I>t), zwarciowe (I>>), rézniczkujgce (di/dt) do
zwar¢ odlegtych i niskopragdowych;

» Pomiary napiecia i pradu statego;

» Pomiar nieréwnomiernosci obcigzenia zasilaczy dwukablowych;

» Monitorowanie obecnosci napie¢ pomocniczych sygnalizacji
i sterowania;

» Realizacja blokad: po nieudanych prébach linii, samoczynnych
wyrzutach, zadziataniu ochrony przeciwporazeniowej (EZZ),

w zaleznosci od napiecia trakcyjnego, braku napiec
pomocniczych;

» Sterowanie zdalne lub lokalne z sygnalizacjg standéw awaryjnych
i ostrzegawczych;

» Rejestracja: parametréw pradu i napiecia ostatnich zadziatan,
zdarzen i manipulacji w polu, zliczanie zdarzen wraz ze statystyka;

» Sterowanie odfgcznikiem obejsciowym;

» Przystosowanie do realizacji automatyki i telemechaniki zgodnie
znorma IEC 61850;

Automatyka zespotu prostownikowego

» Automatyka pracy zespotu prostownikowego dobowa i w
zaleznosci od obcigzenia;

> Zabezpieczenia: przecigzeniowe zalezne od czasu (i>t),
zwarciowe (i>>);

» Pomiary pradu i napiecia statego;

» Sterowanie zdalne i lokalne wytgcznikiem zespotu i odtgcznikami
660V DC z sygnalizacja standw awaryjnych i ostrzegawczych;

» Rejestracja zdarzen wraz z licznikami zdarzen i statystyka;

» Sygnalizacja uszkodzenia diod i bezpiecznikéw w prostowniku;

» Blokady po zadziataniu zabezpieczen szczegdlnie
przeciwporazeniowych Il stopien EZZ;

» Przystosowanie do realizacji automatyki i telemechaniki zgodnie
znorma IEC 61850;

Automatyka potrzeb wtasnych

» Sterowanie i nadzér nad uktadem ogrzewania stacji;

» Sterowanie i nadzér nad uktadem wentylacji stacji;

» Samoczynne zatgczanie rezerwy nn;

» Wspotpraca z instalacjg alarmowa kazdego typu;

» Wspotpraca z instalacjg pozarowg kazdego typu;

» Kontrola dostepu i identyfikacja wejscia na stacje;

» Awaryjne wytaczenie stacji prostownikowej;

» Pomiary sumarycznego pradu statego i napiecia stacji
prostownikowej;

» Rejestracja zdarzen wraz z licznikami zdarzen i statystyka;

» Monitorowanie obecnosci napie¢ pomocniczych sygnalizacji
i sterowania;

» Sterowanie zdalne lub lokalne z sygnalizacjg stanéw awaryjnych
i ostrzegawczych;

» Przystosowanie do realizacji automatyki i telemechaniki zgodnie
znorma IEC 61850;

Automatyka samoczynnego
zataczania rezerwy (SZR) WN:

» Samoczynne zatgczanie rezerwy (SZR) z wyborem doptywu
wiodgcego;

» Sterowanie zdalne lub lokalne z sygnalizacjg stanéw awaryjnych
i ostrzegawczych;

> Rejestracja zdarzen wraz z licznikami zdarzen i statystyka;

» Monitorowanie standw poszczegdlnych pdl rozdzielnicy RSN;
Pomiary napiec i pragdéw RSN;

» Przystosowanie do realizacji automatyki i telemechaniki zgodnie
z norma IEC 61850;

Automatyka nadzoru
zdalnego i lokalnego (szafa obiektowa)

» Sterowanie i nadzdr nad wszystkimi sterownikami w stacji;

» Odwzorowanie pracy stacji na komputerze przemystowym stacji;

» Monitoring wizyjny stacji prostownikowej;

» Zdalny dostep do sterowania i podglgdu parametréow stacji;

» Przystosowanie do realizacji automatyki i telemechaniki zgodnie
znorma IEC 61850;
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Dane techniczne systemu sterownikéw CZAT7

Dane \ Moduty

CPU

Synoptic

Pamiec uzytkowa

4Gb RAM, 32Gb Flash

8MB lub 16MB SDRAM

Interfejs uzytkowania

7" dotykowy ekran LCD
rezystancyjny, TFT,
Klawiatura 10 przyciskdw

Wejscia/Wyjscia

przetaczne(4), przetaczne(2),
zwierne(12) zwierne (6)
Typwyie 2T Begpotencjatowe,  — 7 Bezpotencjalowe,  Bezpotencjatowe, -
niezalezne, zwierne niezalezne, przetagczne  niezaleine, przetaczne
i zwierne i zwierne
Styk zwierny (zacisk
Zi W), styk rozwierny
(zacisk Ri W)
Przekréjprzewodow - 7 02145mm2  02-15mm2  02-15mm2  02-15mm2 - T
potaczeniowych
Min.pradzestykuwyjécia - 1oomA T 2T qgoma T q0oma T S
Znamionowy prad - 77T spsovac T T sajasovac T BAJ250VAC ST
obcigzenia 5A/24V DC, 6A/24V DC 6A/24V DC
Interfejsy komunikacyjne
Komunikacja pomiedzy ~ RS485, CANBUS ~ RS485, CANBUS  RS485, CANBUS  RS485 CANBUS  RS485,CANBUS  RS485,CANBUS

modutami

Dodatkowy interfejs LAN - Ethernet - - - - LAN - Ethernet
komunikacyjny 2x CANBUS 2x CANBUS
2x RS232/485 1x RS232
Wejscie/Wyjscie $wiat-
towodowe dla prze-
twornika typu: HVYM
USB 2.0
Separacja
Wyjsé do obudowy =TT 3000V ACG 50Hz lub =TT 3000V AG 50HZIub 3000V AC, 50Hzlub - T
4250V DC w czasie 60s 4250V DC w czasie 60s 4250V DC w czasie 60s
Wejé¢ doobudowy  — 7777 3000VAC 50Hzlub 3000V AC 50Hzlub - 777 3000VAG S0HZlub - T

DC w czasie 60s

3000V AC, 50Hz lub
ie 60s

4250V DC w czasie 60s

Miedzy obwodami - Miedzy T1 do T8: 1500V AC, 50Hz lub 2000V AC, 50Hz lub Miedzy T1 do T8: -
2000V AC, 50Hz lub 2150V DC w czasie 60s 2850V DC w czasie 60s 2000V AC, 50Hz lub
2850V DC w czasie 60s 2850V DC w czasie 60s
Miedzy N5 do N10: Miedzy grupami:
1500V AC, 50Hz lub 1500V AC, 50Hz lub
2150V DC w czasie 60s 2150V DC w czasie 60s
Parametry zasilacza - Zasilacz impulsowy - - - -
Moc T I e D e e ey
Napiecie zasilania  — T gsieavac, ST D e
120-370V DC
Napiecie wyjéciowe = T qpype T S e e
Zabezpieczenia - 77T Preecigreniowe, - T D e

wzrost napiecia,

zwarcie

Parametry Konstrukcyjne

Wymiary ze ztaczami
(WxSxG)

165x40x105

165x40x105

165x40x105

165x40x105

165x40x105

144x223x75

Informacje zgromadzone w tym dokumencie stanowig ogdlny opis mozliwosci technicznych,

ktdre nie zawsze muszg wystepowac w konkretnych przypadkach. Oczekiwane parametry nalezy okresli¢ przy sktadaniu zamdwienia.
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